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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — WYMAGANIA OGOLNE — ST0-00.00.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
realizacjg projektu pt. ,MODERNIZACIA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,,ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE] 88 W OBORNIKACH
W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGO: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWE]) I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY
OBORNIKI".

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
budowlanych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania

1.4.2. Inspektor nadzoru — IN - Rola inspektora nadzoru inwestorskiego polega na nadzorze nad wykonawcg robdt podczas procesu
budowlanego; petnoprawny uczestnik procesu budowlanego, ktéry musi posiadac uprawnienia budowlane do pelnienia
samodzielnej funkgji technicznej w budownictwie, wiedze techniczng oraz praktyke zawodowa dostosowang do stopnia
skomplikowania robét budowlanych.

1.4.3. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gilebokosci przemarzania.

1.4.4. Polecenie IN - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.6. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.7. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami IN.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspéirzedne punktdw gtéwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety specyfikacji technicznej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koricowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

(%)
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1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraC rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowq:
- Zamawiajacego,
~ sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowg i specyfikaciq techniczng

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez IN Wykonawcy stanowig
czes¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dia Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w
,0gdlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomic IN, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczng

Dane okrelone w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza byc
jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pemni zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i
wplynie to na niezadowalajgca jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i

wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych

b)  Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu,

az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi IN do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i
organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robSt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i
pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktdrych jest to nieodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez IN.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z IN oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez IN, tablic informacyjnych, ktdrych tres¢ bedzie zatwierdzona przez IN.
Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtgczony w ceng umowna.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i

odbioru ostatecznego robot.
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6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z norma BN- 68/8931-04 [6].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rdznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [3] nie powinien by¢ mniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to wartosé stosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN- 64/8931-02 [5] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy badac wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podioza

powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okredlonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogoine zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STO ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
0Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne. Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu i powinien by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoséci w STO ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
» ew. zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na wysypisko,
» optata za sktadowanie
e profilowanie dna koryta lub podtoza,
e zageszczenie,
e utrzymanie koryta lub podtoza,
» przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
e pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.
9.1. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robét okreslonych niniejsza ST obejmuje:
= roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
* prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

. BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako poditoza nawierzchni podanych.

. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

S AW

BN-68/8931-04 Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
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SST-02.02. NAWIERZCHNIA BOISKA ZE SZTUCZNEJ TRAWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wymiang nawierzchni
ze sztucznej trawy na boisku do pitki noznej, prowadzonych w trakcie realizacji projektu pt. ,MODERNIZACJA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU
BOISK , ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE] 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGOQ: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWE)
I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY OBORNIKI”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z :

a) wykonanie nawierzchni boiska do pitki noznej — sztuczna trawa wys. min. 50 mm max. 55 mm

| .4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STO
~Wymagania ogdlne" 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STO , Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST ,Wymagania ogdlne"

2.2. Trawa synietyczna — nawierzchnia boiska do pitki noznej

° trawa w kolorze zielonym wys. min. 45 mm max. 55 mm
° linie szer. 10 cm wklejane w kolorze bialym na nawierzchni trawy syntetycznej
° nawierzchnia uzytkowa plyty boiska pokryta by¢ musi trawg syntetyczng o nastepujacych parametrach:

Dtex: min. 17.000

Ciezar widkna:min, 1 550 gr/m2

Grubos¢ widkna monofilowego:min. 300 um

Grubos¢ wickna fibrylowanego/teksturowanego: min. 110 pm
Waga catkowita nawierzchni: min. 2 300 gr/m2

Tlos¢ peczkow: min. 7 800 peczkow/m?2

Tlos¢ widkien:min. 110.000/m?2

Kolor:min. dwa kolory wtdkien

. Przepuszczalnos¢ wody przez caty system: min. 1500 mm/h

0. Wytrzymatos¢ widkna na wyrywanie: min. 40 N (po starzeniu wodg)
1. Wytrzymalto$¢ taczenia klejonego:  min. 115 N ( po starzeniu wodg)

HEOONOG S W

Wypetnienie:
Wypelnienie korkowe, ktdre poprzez swoje wtasciwosci uzytkowe ma zblizy¢ nawierzchnie do parametrow uzyskiwanych na profesjonalnych
nawierzchniach z trawy naturalnej:

e gestos¢ nasypowa: 0,090 - 0,130 g/cm3

o frakcja: 1-2 mm lub 1-2,5mm

e odpornosé na Scieranie min. 79%

o zawartos¢ metali ciezkich zgodnie z normg EN 71-3 kategoria I1I

Wypelnienie nie moze posiadac innych domieszek np. w postaci wtdkien kokosowych czy ziaren ryzu itp.

Parametry maty:
e Rodzaj maty: mata prefabrykowana
o Grubos¢ maty: min. 10 mm
e Gestos¢: min. 50 kg/m3

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,Wymagania ogdine" .
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4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,Wymagania ogdine"

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoéine zasady wykonania robé6t

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne”

5.2 Wykonanie nawierzchni syntetycznej ze sztucznej trawy boiska do pitki noznej

W celu weryfikacji jakosci oferowanego produktu oraz wymaganych cech i parametréw nawierzchni od Wykonawcy wymagane sa n/w
dokumenty jako srodki dowodowe:

1. Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona (w oryginale) na wykonawce z okresleniem miejsca wykonywania prac (miejsce
wybudowania, nazwa inwestycji) wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta.

2. Karte techniczng nawierzchni z trawy syntetycznej, maty amortyzujgcej oraz wypetnienia korkowego (naturalnego) poswiadczona przez
producenta z okresleniem miejsca wykonywania prac (miejsce wbudowania, nazwa inwestycji).

3. Atest PZH dla trawy i maty amortyzujacej i wypetnienia.

4. Raport z badan przeprowadzonych przez uprawnione laboratorium np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports Labs Ltd , Ercat, dotyczacy
oferowanego systemu nawierzchni (trawa, zasyp naturalny , podktad amortyzujacy), potwierdzajacy zgodnoé¢ jej parametréow z FIFA
Quality Programme for Football Turf (dostepny na www.FIFA.com).

5. Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez niezalezne, akredytowane laboratorium dla systemu sztucznej trawy tj.
nawierzchnia, podktad elastyczny i wypetnienie naturalne typu korek, potwierdzajacy zgodnos¢ z aktualng norma EN 15330-1:2013.

6. Raport wykonany przez niezalezne laboratorium zgodnosci z norma EN 71-3 kategoria III na zawarto$¢ metali ciezkich dla wypemienia.
7. Raport z badan lub zaswiadczenie niezaleznego instytutu/laboratorium, potwierdzajacy mozliwosc z przeprowadzenia recyklingu
materiatowego oferowanej trawy syntetyczne;j.

8. Probke oferowanej sztucznej trawy o wymiarach min. 20x15¢m z metrykq producenta.

Wymiary:

o Pole boiska do gry pokryte trawa syntetyczng - piyta gtdwna - 26 x56m

e  Pola autowe na sztucznej trawie szer. 2 m na dtugim boku i 3 m za bramkami
¢  Catkowita powierzchnia nawierzchni ze sztuczng trawg to 30 x 62 m = 1860 m2

Nawierzchnia:
e  warstwa wierzchnia trawa syntetyczna wys. 45-55 mm, wypetniona naturalnym korkiem fr. 1-2 mm oraz piaskiem kwarcowym
e mata wyréwnujaca prefabrykowana - gr. min. 10 mm

Podbudowa:
o warstwa wyréwnujaca, miat kamienny fr. 0-5 mm — do uzupetnienia wg potrzeby

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STO ,Wymagania ogdlne"
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STO ,Wymagania ogdine"

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z trawy syntetycznej

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STO ,Wymagania ogdine"

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9. 1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogdine"
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10. Normy i dokumenty zwigzane

Atesty PZH

Deklaracja zgodnosci

Instrukcje producentow

Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujgcego projekt do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzegac prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdlnych oraz kierowaé sie wiedzg techniczng



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT — SST-02.00.
ROBOTY NAWIERZCHNIOWE - MODERNIZACJA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE] 88 W OBORNIKACH
W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGO: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY OBORNIKI

SST-02.03. NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontem
nawierzchni poliuretanowej, prowadzonym w trakcie realizacji projektu pt. ,MODERNIZACJA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,,ORLIK” PRZY
UL. OBRZYCKIEJ 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGQ: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWE] I REKREACYINE]
NA TERENIE GMINY OBORNIKI”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z :
o Remontem nawierzchni poliuretanowej

I .4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciami podanymi w STO
~Wymagania ogdine"

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace rob6t podano w STO ,Wymagania ogdine”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STO ,Wymagania ogdine"
2.2. Nawierzchnia poliuretanowo - gumowa

Nawierzchnia:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci warstwy 13mm — wersja podstawowa.

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektorow i
rozbiegdw konkurencji technicznych zawododw la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, placéw rekreacji ruchowej.

Nawierzchnia skfada sie z dwdch warstw: elastycznej (noénej) i uzytkowej. Warstwa nosna to mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza
poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Tak wykonang warstwe nalezy
pokry¢ warstwa uzytkowa, ktdrg stanowi system poliuretanowy zmieszany z granulatem EPDM. Czynnosc tg wykonuje sie poprzez natrysk
mechaniczny (przy uzyciu specjalnej natryskarki). Grubo$¢ warstwy uzytkowej 1-2mm. Po catkowitym zwigzaniu mieszaniny malowane sg
linie, farbami poliuretanowymi metodg natrysku,

Impregnacja podtoza:

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek podioza. Do tego celu uzywa sie specjalnego primera
(impregnatu). Wykonuje sie jg recznie — za pomocg watka lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem. Impregnat jest produktem
jednosktadnikowym.

Wykonanie warstwy nosnej - ,elastycznej”:

Skiada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm, potgczonego lepiszczem poliuretanowym jednosktadnikowym. Uktadana jest
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym
(PU) w mikserze, w odpowiednim stosunku wagowym.

3. SPRZET

3.1, Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,Wymagania ogdlne" .

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,Wymagania ogdlne"

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdine zasady wykonania robdt podano w STO ,,Wymagania ogdine"

5.2 Wykonanie nawierzchni poliuretanowej

o Mycie myjka wysoko ci$nieniowg nawierzchni boiska

) Po doktadnym myciu, sprawdzenie ubytkdw i pekniec ptyty boiska (w ocenie wizualnej ~ nie wystepuja)

e Naprawa ubytkéw i peknie¢ — jesli zajdzie potrzeba. Poprzez identyfikacje miejsca wyciecie danego fragmentu o wielkosci minimum
50 x 50 cm catej warstwy nawierzchni, nastepnie wyréwnanie i uzupetnienie podbudowy z kruszywa i wypetnienie warstwg ET

¢ Impregnacja calej nawierzchni boiska tzw. primerem do nawierzchni poliuretanowych

o Naniesienie natryskowo 3 mm warstwy EDPM w kolorze czerwonym

Kolorystyka:
o poliuretanowa w kolorze ceglastym,
e linie szer. 5 cm malowane w kolorze biatym (boisko do pitki recznej) oraz w z6ttym (boisko do koszykdwki)

Wykonanie warstwy uzytkowej:

° Warstwe, tg stanowi system poliuretanowy, ktdry jest zmieszany z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm w stosunku wagowym 60%
x 40% . Czynnos¢ tg wykonuje sie w mikserze przeznaczonym dla tworzyw. Tak przygotowany produkt rozprowadza sie na warstwie
nosnej poprzez natrysk mechaniczny.

e Catkowita grubos¢ systemu (nawierzchni) wynosi ok. 13 mm.

Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni:
o Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnos¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90% , a
temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni:
e OGOLNA INSTRUKCIA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

° Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe s nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w
obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktdry powoduje nadmierne zuzycie
nawierzchni. Unikac zabrudzen olejem, emulsjq asfaltowq oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi odbarwienie nawierzchni.
Nie dopuszczac do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe i inne stuzby
komunalne) powinien by¢ kontrolowany - rowniez ze wzgledu na nosnos$¢ podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne"

6.2. Kontrola wykonania
Kontrola wykonania polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.

Badania kontrolne obejmuja kontrole:
e R&wnosci nawierzchni,

° Pochyler podituznych i spadkéw poprzecznych,
o Grubosci nawierzchni,
e Technicznych dokumentow kontrolnych.

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni zgodnie z pkt. 2.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoline zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STO ,Wymagania ogdine"

Jednostkg obmiaru robot jest 1 m? remontowanej nawierzchni poliuretanowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO ,Wymagania ogdine”.
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Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu:
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podtoza.

Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

e Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowg grubos$¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w obuwiu z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm.

e  Powinna posiadac jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

e  Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwa elastyczna.

e Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewow powstatych z nadmiaru natrysku.

e Nie nalezy zwiekszac grubosci warstwy gornej. Catos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody. Jest to naturalna cecha nawierzchni.

o  Powstate faczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokdéw utrudniajgcych pdzniejsze uzytkowanie.

»  Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadac wartosciom okreslonych w przepisach IAAF i PZLA ( w
przypadku stadionow la) lub innych przepisow ( w przypadku boisk, kortow itp).

Wykonawca powinien przedlozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Nawierzchnia poliuretanowa ma by¢ zgodna z normg PN EN 14877:2014 i spetnia¢ wymagania World Athletics oraz normy DIN 18035:2021
potwierdzajacej bezpieczenstwo ekologiczne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9. 1, Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogdine”

10. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Atesty PZH

Deklaracja zgodnosci

Instrukcje producentéw

Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujacego projekt do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzegac prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdinych oraz kierowac sie wiedzg techniczng
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MODERNIZACJA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,ORLIK"” PRZY
UL. OBRZYCKIEJ 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA
BUDZETOWEGO: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ I
REKREACYJNEJ NA TERENIE GMINY OBORNIKI

PRACE DEMONTAZOWE

CPV - 45100000-8 - Przygotowanie terenu pod budowe
CPV - 45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

$ST-01.00.
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Uwaga: wykaz sprzetu podany jest orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na Srodowisko i nie obnizy
jakosci wykonywanych robat.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIOR STO-00.00 ,Wymagania ogdine”.
4.2. TRANSPORT MATERIALOW Z ROZBIORKI

Materialy z rozbidrki nalezy przewozi¢ srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju materiatu. Przewozony materiat nalezy zabezpieczy¢
przed wypadnieciem w czasie jazdy.

4.3. SPRZET DO TRANSPORTU

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera
$rodki transportu:

= samochdd ciezarowy, samowyladowczy,

= samochdd ciezarowy, skrzyniowy,

= ciggnik siodtowy z przyczepa.

Uwaga: wykaz sprzetu podany jest orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakosS¢ robdt i
wlasciwosci przewozonych towardw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wymagania ogdine dotyczace wykonania Robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania Ogdlne” .

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003r. (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401) w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Jezeli obiekty, ktore majq by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykonane z elementéw mozliwych do powtdrnego wykorzystania, powinny by¢ demontowane
bez powodowania zbednych uszkodzen.

Zdemontowane elementy po zakwalifikowaniu przez Inspektora nadzoru nalezy dostarczy¢ na magazyn Inwestora lub poddac utylizacji.
5.2, ROBOTY ROZBIORKOWE

Wykonawca przed przystapieniem do rozbidrek przedstawi Inzynierowi umowe w zakresie odbioru materiatéw rozbiérkowych (z odbiorca),
na czas trwania Kontraktu. Sposdb postepowania z odpadami powinien by¢ zgodny z postanowieniami ustawy z dnia 14 grudnia 2012 r. o
odpadach (Dz.U. 2023 poz. 1587).

5.3. WARUNKI BHP PRZY WYKONYWANIU ROBOT ROZBIORKOWYCH
Przy wykonywaniu robdt stosowac nastepujgce przepisy BHP:

«  przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani z programem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym
sposobie jej wykonania,

= usuwanie jednego elementu nie powinno wywolywac uszkodzenia pozostatych elementéw w jego otoczeniu,

= niedopuszczalne jest prowadzenie robSt w czasie opaddw i przy gofoledzi,

= sprzet budowlany musi byc doktadnie sprawdzony przed rozpoczeciem robdt,

= znajdujace sie w poblizu terenu robdt urzadzenia jak latarnie, stupy, przewody linii napowietrznych oraz zieleni nalezy zabezpieczyc
przed zniszczeniem i uszkodzeniem,

= w czasie prowadzenia robdt robotnicy winni by¢ wyposazeni w odpowiedni sprzet ochronny jak: helmy, okulary, rekawice, obuwie,
pasy bezpieczenstwa,

Roboty nalezy prowadzi¢ pod kierownictwem i stalym nadzorem oséb posiadajgcych odpowiednie kwalifikacje i doswiadczenie przy tego

rodzaju robotach. Kazdy zatrudniony pracownik powinien posiadac przeszkolenie w zakresie BHP i posiadac aktualne badania lekarskie.

5.4. WYKAZ OBIEKTOW I ELEMENTOW DO ROZBIORKI

= Elementy do usuniecia zgodnie z pkt. 1.3

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ) )

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIOR STO-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
6.2.  WYMAGANIA SZCZEGOLOWE
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Kontrofa jakoéci robdt przygotowawczych polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt, zgodnosci zakresu wykonanych robét
z dokumentacjg projektowg i ST, sprawdzeniu braku zagrozeh na miejscu, wywozu gruzu oraz uporzadkowaniu Terenu Budowy po
robotach, jak réwniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdérmego wykorzystania.

Poszczegolne etapy wykonania rob6t przygotowawczych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inzyniera. Fakt ten nalezy
potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIOR STO-00.00 , WYMAGANIA OGOLNE”.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest :

= m? - metr kwadratowy demontowanego pitkochwytu,

= kpl. — komplet demontowanej oprawy o$wietleniowej, bramek, tablicy do kosza z obrecza
= m? - metr kwadratowy demontowanej trawy syntetycznej

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIOR STO-00.00 ,Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowq i specyfikacjg techniczng i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI )
9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIOR STO-00.00 ,Wymagania ogdlne” .
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania robét obejmuje:

= wyznaczenie miejsc rozbidrkowych,

= rozebranie poszczegdlnych elementdw,
= zapisane w dzienniku budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

SzczegGtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbidrkowych:

«  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401),

= Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. 2023 poz. 1587)

= Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogéinych przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. 2003 nr 169 poz. 1650),

= Rozporzadzenie Ministra Kiimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. 2020 poz. 10).

11. UWAGI SZCZEGOLOWE

Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
Tlosci robdt rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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SST-02.01. Profilowanie i zageszczanie poditoza.

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
profilowaniem i zaggszczaniem podioza, prowadzonych w trakcie realizacji projektu pt. ,MODERNIZACIA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU
BOISK ,,ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE]J 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGQO: POPRAWA INFRASTRUKTURY
SPORTOWE] I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY OBORNIKI”.

Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem profilowana i zageszczenia
podtoza, przeznaczonego do ufozenia nawierzchni boisk.

Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi  polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO-00.00 "Wymagania ogdine" pkt. 1.4.

Ogodline wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano STO "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

MATERIALY
Nie wystepuja.

SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

0Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,Wymagania ogdine” pkt 3.

Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podioza powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

» rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

» koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

o walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w STO ,Wymagania ogdine” pkt 4.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Warunki przystgpienia do robot

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zageszczenia podtoza dopiero po zakoriczeniu i odebraniu robét
zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do profilowania i zageszczania podioza jest mozliwe wylgcznie za
zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki
nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie
wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone s roboty i do trudnosci
jego odspojenia.

Do wykonania koryta oraz nalezy stosowac réwniarke lub spycharke uniwersalng, a ostateczne profilowanie wykona¢ recznie.
Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony nalezy odwiez¢ na odktad w miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru. Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt
5.4.

Profilowanie i zageszczanie podioza
Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.
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5.5.

6.1.

6.2.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos$¢ zaakceptowana przez Inspektora.

Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spemiajacy wymagania obowigzujace dla gdrnej strefy korpusu, w ilodci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci

wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowac¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do
osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [3].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych
Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa Kategoria ruchu KR1 cigg pieszo-rowerowy i chodniki
korpusu
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 c¢cm od 0.97
powierzchni robét ziemnych !

Wartosé¢ wtornego modutu odksztatcenia w wykopie (na powierzchni robdt ziemnych) powinna wynosic nie
mniej niz 80 MPa dla ciggu pieszo-rowerowego i chodnikow (KR1).
Modut odksztatcenia nalezy obliczy¢ ze wzoru: E=3Ap/44As x D,
Gdzie
Ap — réznica naciskdw, w megapaskalach,
As — przyrost osiadan odpowiadajgcy tej roznicy naciskow, w milimetrach,
D — Srednica plyty, w milimetrach.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdrny modul odksztatcenia podtoza
wedtug BN-64/8931-02 [5]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ poditoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone
podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym
osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STO ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréow

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza
podaije tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza

L.p | Wyszczegblnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$é badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta 1 raz na kazde 100 m i nie mniej niz 3 razy na
catym odcinku
2 | Réwnosc podioza co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 RAwno$¢ poprzeczna 1 raz na kazde 100 m i nie mniej niz 3 razy na
catym odcinku
4 Spadki poprzeczne*) 1 raz na kazde 100 m i nie mniej niz 3 razy na
catym odcinku
5 Rzedne wysokosciowe co 50 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 50 m
7 Zageszczenie, wilgotnosc gruntu podtoza w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 500 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonac w punktach gtéwnych tukéw poziomych
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6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokosc koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowgq tatq zgodnie z normg BN- 68/8931-04 [6].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg £ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [3] nie powinien by¢ mniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartoéci modutdw odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN- 64/8931-02 [5] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podtoza

powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne :

OBMIAR ROBOT

0Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STO ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STO-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne. Odbidr koryta oraz wyprofilowanego i
zageszczonego podioza dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robét.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoséci w STO ,Wymagania ogdine” pkt 9.
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
 ew. zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na wysypisko,
» opfata za skfadowanie
« profilowanie dna koryta lub podioza,
® zaggszczenie,
e utrzymanie koryta lub podtoza,
» przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
e pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.
Sposoéb rozliczenia robo6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robdt okreslonych niniejsza ST obejmuje:
« roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
e prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

. BN-70/8931-05 Oznaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podioza nawierzchni podanych.

. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
BN-68/8931-04 Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg
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SST-02.02. NAWIERZCHNIA BOISKA ZE SZTUCZNEJ TRAWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wymiang nawierzchni
ze sztucznej trawy na boisku do pitki noznej, prowadzonych w trakcie realizacji projektu pt. ,,MODERNIZACIA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU
BOISK ,ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE] 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGOQ: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWE]
I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY OBORNIKI".

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z :

a) wykonanie nawierzchni boiska do pitki noznej — sztuczna trawa wys. min. 50 mm max. 55 mm

| .4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STO
~Wymagania ogdlne" 1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. 0Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST ,Wymagania ogdine"

2.2, Trawa syntetyczna — nawierzchnia boiska do pitki noznej

e trawa w kolorze zielonym wys. min. 45 mm max. 55 mm
o linie szer. 10 cm wklejane w kolorze biatym na nawierzchni trawy syntetycznej
e nawierzchnia uzytkowa plyty boiska pokryta by¢ musi trawg syntetyczng o nastepujgcych parametrach:

Dtex: min. 17.000

Ciezar wiokna:min. 1 550 gr/m2

Grubosc¢ widkna monofilowego:min. 300 m

Grubosc¢ witdkna fibrylowanego/teksturowanego: min. 110 pm
Waga catkowita nawierzchni: min. 2 300 gr/m2

Tlos¢ peczkow: min. 7 800 peczkdw/m2

Tlo$¢ widkien:min. 110.000/m2

Kolor:min. dwa kolory wiodkien

. Przepuszczalno$¢ wody przez caly system: min. 1500 mm/h

0. Wytrzymatos¢ widkna na wyrywanie: min. 40 N (po starzeniu wodg)
1. Wytrzymatos¢ taczenia klejonego:  min. 115 N ( po starzeniu wodg)

HEO®NO WA WS

Wypetnienie:
Wypeinienie korkowe, ktdre poprzez swoje wiasciwosci uzytkowe ma zblizy¢ nawierzchnie do parametréw uzyskiwanych na profesjonalnych
nawierzchniach z trawy naturalnej:

e gestos¢ nasypowa: 0,090 - 0,130 g/cm3

o frakcja: 1-2 mm lub 1-2,5mm

e odporno$c na scieranie min. 79%

o zawartos¢ metali ciezkich zgodnie z normg EN 71-3 kategoria 111

Wypelnienie nie moze posiadac innych domieszek np. w postaci widkien kokosowych czy ziaren ryzu itp.

Parametry maty:
o Rodzaj maty: mata prefabrykowana
e Grubos$¢ maty: min. 10 mm
e Gestos¢: min. 50 kg/m3

3. SPRZET

3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

0Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,Wymagania ogdlne” .
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,Wymagania ogdlne"

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STO ,Wymagania ogdine"

5.2 Wykonanie nawierzchni syntetycznej ze sztucznej trawy boiska do pitki noznej

W celu weryfikacji jakosci oferowanego produktu oraz wymaganych cech i parametréw nawierzchni od Wykonawcy wymagane sa n/w
dokumenty jako srodki dowodowe:

1. Autoryzacja producenta nawierzchni wystawiona (w oryginale) na wykonawce z okre$leniem miejsca wykonywania prac (miejsce
wybudowania, nazwa inwestycji) wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta.

2. Karte techniczng nawierzchni z trawy syntetycznej, maty amortyzujacej oraz wypetnienia korkowego (naturalnego) poswiadczona przez
producenta z okresleniem miejsca wykonywania prac (miejsce wbudowania, nazwa inwestycji).

3. Atest PZH dla trawy i maty amortyzujacej i wypetnienia.

4. Raport z badan przeprowadzonych przez uprawnione laboratorium np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports Labs Ltd , Ercat, dotyczacy
oferowanego systemu nawierzchni (trawa, zasyp naturalny , podktad amortyzujacy), potwierdzajacy zgodnosé jej parametréw z FIFA
Quality Programme for Football Turf (dostepny na www.FIFA.com).

5. Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez niezalezne, akredytowane laboratorium dla systemu sztucznej trawy tj.
nawierzchnia, podktad elastyczny i wypetnienie naturalne typu korek, potwierdzajacy zgodnos¢ z aktualng norma EN 15330-1:2013.

6. Raport wykonany przez niezalezne laboratorium zgodnosci z normg EN 71-3 kategoria III na zawartos¢ metali ciezkich dla wypetnienia.
7. Raport z badan lub zaswiadczenie niezaleznego instytutu/laboratorium, potwierdzajgcy mozliwosc z przeprowadzenia recyklingu
materiatowego oferowanej trawy syntetycznej.

8. Prébke oferowanej sztucznej trawy o wymiarach min. 20x15cm z metrykg producenta.

Wymiary:

e  Pole boiska do gry pokryte trawa syntetyczng - ptyta gtdwna - 26 x56 m

e  Pola autowe na sztucznej trawie szer. 2 m na dtugim boku i 3 m za bramkami
e  Catkowita powierzchnia nawierzchni ze sztuczng trawg to 30 x 62 m = 1860 m?

Nawierzchnia:
e  warstwa wierzchnia trawa syntetyczna wys. 45-55 mm, wypetniona naturalnym korkiem fr. 1-2 mm oraz piaskiem kwarcowym

e  mata wyréwnujgca prefabrykowana - gr. min. 10 mm

Podbudowa:
e warstwa wyrownujgca, miat kamienny fr. 0-5 mm — do uzupetnienia wg potrzeby

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO ,Wymagania ogdine"
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robo6t

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne"

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z trawy syntetycznej

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STO ,,Wymagania ogdlne"

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9. 1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO ,,Wymagania ogdine"
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10. Normy i dokumenty zwigzane

Atesty PZH

Deklaracja zgodnosci

Instrukcje producentdw

Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujgcego projekt do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzegac prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdinych oraz kierowac sie wiedzg techniczng
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SST-02.03. NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontem
nawierzchni poliuretanowej, prowadzonym w trakcie realizacji projektu pt. ,MODERNIZACJA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,,ORLIK” PRZY
UL. OBRZYCKIEJ 88 W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGQ: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ I REKREACYINE]
NA TERENIE GMINY OBORNIKI”.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegGtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z :
e  Remontem nawierzchni poliuretanowej

| .4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definiciami podanymi w STO
~Wymagania ogdlne"

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robét podano w STO ,,Wymagania ogéine”

2 MATERIALY

2.1, Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO ,Wymagania ogdlne"
2.2. Nawierzchnia poliuretanowo - gumowa

Nawierzchnia:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci warstwy 13mm — wersja podstawowa.

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektordw i
rozbiegdw konkurencji technicznych zawodow la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, placéw rekreacji ruchowe;j.

Nawierzchnia sktada sie z dwdch warstw: elastycznej (nosnej) i uzytkowej. Warstwa nosna to mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza
poliuretanowego. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Tak wykonang warstwe nalezy
pokry¢ warstwa uzytkowa, ktdrg stanowi system poliuretanowy zmieszany z granulatem EPDM. Czynno$¢ tg wykonuje sie poprzez natrysk
mechaniczny (przy uzyciu specjalnej natryskarki). Grubo$¢ warstwy uzytkowej 1-2mm. Po catkowitym zwigzaniu mieszaniny malowane s
linie, farbami poliuretanowymi metodg natrysku.

Impregnacja podloza:

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek podtoza. Do tego celu uzywa sie specjalnego primera
(impregnatu). Wykonuje sie jg recznie — za pomocg watka lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem. Impregnat jest produktem
jednosktadnikowym.

Wykonanie warstwy nosnej - ,elastycznej”:

Sktada sie ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm, potaczonego lepiszczem poliuretanowym jednosktadnikowym. Ukfadana jest
mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym
(PU) w mikserze, w odpowiednim stosunku wagowym.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO ,Wymagania ogdine" .
4. TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotyczace transportu

"

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO ,Wymagania ogdlne

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. 0goine zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne"

5.2 Wykonanie nawierzchni poliuretanowej

o Mycie myjkg wysoko cisnieniowg nawierzchni boiska

e Po doktadnym myciu, sprawdzenie ubytkow i pekniec ptyty boiska (w ocenie wizualnej — nie wystepuja)

e  Naprawa ubytkéw i peknie¢ — jesli zajdzie potrzeba. Poprzez identyfikacje miejsca wyciecie danego fragmentu o wielkosci minimum
50 x 50 cm catej warstwy nawierzchni, nastepnie wyréwnanie i uzupetnienie podbudowy z kruszywa i wypetnienie warstwag ET

» Impregnacja catej nawierzchni boiska tzw. primerem do nawierzchni poliuretanowych

e  Naniesienie natryskowo 3 mm warstwy EDPM w kolorze czerwonym

Kolorystyka:
e  poliuretanowa w kolorze ceglastym,
e linie szer. 5 cm malowane w kolorze biatym (boisko do pitki recznej) oraz w z6ttym (boisko do koszykdwki)

Wykonanie warstwy uzytkowej:

o Warstwe ta stanowi system poliuretanowy, ktdry jest zmieszany z granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mm w stosunku wagowym 60%
x 40% . Czynnos¢ tq wykonuije sie w mikserze przeznaczonym dla tworzyw. Tak przygotowany produkt rozprowadza sie na warstwie
nosnej poprzez natrysk mechaniczny.

e  Catkowita grubosc¢ systemu (nawierzchni) wynosi ok. 13 mm.

Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni:
e  Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotno$¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-90% , a
temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30C od panujgcej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni:

e OGOLNA INSTRUKCIA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH

- Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe s nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w
obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktory powoduje nadmierne zuzycie
nawierzchni. Unikac zabrudzen olejem, emulsjq asfaltowg oraz innymi srodkami chemicznymi powodujacymi odbarwienie nawierzchni.
Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe i inne stuzby
komunalne) powinien by¢ kontrolowany - rowniez ze wzgledu na nosnos¢ podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STO ,,Wymagania ogdlne"

6.2. Kontrola wykonania

Kontrola wykonania polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.

Badania kontrolne obejmuja kontrole:
s RoOwnosci nawierzchni,

e Pochylen podtuznych i spadkéw poprzecznych,
e Grubosci nawierzchni,
e  Technicznych dokumentéw kontrolnych.

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni zgodnie z pkt. 2.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO ,Wymagania ogdlne"

Jednostka obmiaru robot jest 1 m? remontowanej nawierzchni poliuretanowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STO ,Wymagania ogdine".
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Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu:
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podioza.

Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

e Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w obuwiu z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm.

o Powinna posiadac jednorodng fakture zewnetrzng oraz jednolity kolor.

° Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwg elastyczna.

e Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewdw powstatych z nadmiaru natrysku.

e  Nie nalezy zwieksza¢ grubosci warstwy gornej. Catos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody. Jest to naturalna cecha nawierzchni.

o  Powstate taczenia (wynikajace z technologii instalaciji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokdéw utrudniajgcych pdzniejsze uzytkowanie.

e  Spadki poprzeczne i podhuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadac¢ wartosciom okreslonych w przepisach IAAF i PZLA ( w
przypadku stadiondw la) lub innych przepiséw ( w przypadku boisk, kortéw itp).

Wykonawca powinien przedlozyé komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Nawierzchnia poliuretanowa ma by¢ zgodna z normg PN EN 14877:2014 i spetnia¢ wymagania World Athletics oraz normy DIN 18035:2021
potwierdzajgcej bezpieczenstwo ekologiczne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9. 1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO ,Wymagania ogdine"

10. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Atesty PZH

Deklaracja zgodnosci

Instrukcje producentow

Inne — wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujgcego projekt do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy
przestrzegac prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegdinych oraz kierowac sie wiedzg techniczng
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MONTAZ WYPOSAZENIA BOISK

45212221-1 - Roboty budowlane zwigzane z obiekiami na terenach sportowych
45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen
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BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy

IN - Inspektor Nadzoru
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacii

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem
wyposazenia boisk w trakcie realizacji projektu pt. ,MODERNIZACIA ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,ORLIK” PRZY UL. OBRZYCKIE] 88
W OBORNIKACH W RAMACH ZADANIA BUDZETOWEGO: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWEJ I REKREACYINEJ NA TERENIE GMINY
OBORNIKI".

1.2. Zakres stosowania specyfikacii

Niniejsza specyfikacja techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w punkcie 1.1
1.3. Zakres robdt objetych ST

1.3.1. Montaz pitkochwytdw - wymiana siatek, linek, zapie¢, naciggdw pitkochwytéw za bramkami
1.3.2. Montaz elementéw wyposazenia sportowego (wymiana bramek do pitki noznej, wymiana bramek do pitki recznej, kosze do koszykéwki -

wymiana tablic do kosza z obreczami)

1.4. Okredlenia podstawowe

Pozostate okredlenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w STO -

Wymagania ogdine”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w STO - ,Wymagania ogdine”
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO - ,Wymagania ogdine”

2.2. Stosowane materiaty
2.2.1. Pitkochwyty:

Zaplanowano czesciowg wymiane siatek pitkochwytéw wraz z linkami, zapieciami i naciggami. Nowe wypetnienie — siatka polipropylenowa,
oczko 100x100x4 mm, kolor zielony; haczyki karabinczykowe ze stali ocynkowanej wg zapotrzebowania. Linka stalowa nierdzewna
podtrzymujaca siatke o $r. 4 mm.

2.2.2. Elementy wyposazenia sportowego :
o  BRAMKI DO PILKI NOZNEJ

- Bramki do pitki noznej (2 szt.) szer. 500 cm i wys. 200 cm w $wietle, montowane w tulejach, w lawach
fundamentowych z betonu

- Rama gléwna wykonana z zebrowanego aluminiowego profilu o przekroju 120x100 mm.

- Luki bramki zrobiono z kwadratowego profilu stalowego o przekroju 35x35x2.

- Powierzchnia ramy aluminiowej anodowana, wszystkie elementy stalowe cynkowane.

- Glgbokos¢ bramki 100/120cm. ‘

- W konstrukcji bramek zastosowano innowacyjny system polaczenia profili, zwigkszajacy sztywnos¢ ramy gtowne;.
Wszystkie obcigzenia naroza sa przenoszone z profilu aluminiowego bezposrednio na element narozny, bez obciazenia
$rub mocujacych. Zapewnia to wieloletnia sztywno$¢ bramki i stanowi gwarancje dlugotrwalego uzytkowania.

- Tuleje montazowe - do prawidlowego mocowania shupkéw w podtozu wymagane s3 tuleje montazowe, wykonane z
specjalnego grubosciennego profilu aluminiowego, o ryflowanej powierzchni bocznej.

- Siatka do bramek profesjonalna, minimalna grubo$¢ sznura odpornego na promieniowanie UV to 5 mm, w kolorze
bialym - montaz odbywa si¢ poprzez naciagnig¢cie brzegéw siatki na specjalne uchwyty kopolimerowe. Ksztalt

-

J
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uchwytéw zapewnia bezpieczenstwo zawodnikow, uchwyt jest bezpiecznie zaokraglony. Bramka powinna by¢
wyposazona w odpowiednia ilo$¢ uchwytow mocujacych siatke.

- Luki sktadane - bramki wyposazone sg w skladane luki, co umozliwia ich szybki montaz oraz demontaz i ufatwia
magazynowanie bramki. Polaczenie lukéw bramki z poprzeczka dolng gwarantuje odpowiednia stabilnos¢.

- Norma FIFA.

e  BRAMKI DO PILKI RECZNE]

- Bramki do pitki recznej (2 szt.) szer. 3000 mm i wys. 2000 mm, montowane systemowo w tulejach, w lawach
fundamentowych z betonu C 16/20 o przekroju 40x40 c¢m, na gt. 60 cm, wykonane z:

- Konstrukcja gtéwna profili aluminiowy min. 80 x 80 mm,

- Poprzeczki z profili stalowych ocynkowanych galwanicznie $r. 35 mm, malowanych proszkowo,

- Luk do bramki 1000/1200 mm z profili stalowych ocynkowanych galwanicznie $r. 35 mm, malowanych proszkowo,
- Powierzchnia ramy aluminiowej anodowana, wszystkie elementy stalowe cynkowane,

- Siatka polipropylenowa, bezweztowa, wielko$¢ oczka 10 x 10 cm, grubo$¢ splotu siatki S mm, w kolorze biatym.

o KONSTRUKCIE DO GRY W KOSZYKOWKE

Zaplanowano wymiang tablic do kosza z obr¢czami.

Nalezy zamontowac na istniejacych konstrukcjach do kosza nastgpujace elementy:
- tablica (4 szt.) - wykonana z polipropylenu, wodoodporna, wymiary 180 x 105 cm, grubos¢ 5 cm, prostokatna, biala z

nadrukowanymi czarnymi liniami. Zastosowanie mechanizmu umozliwiajgcego regulowanie wysokosci tablicy,
- obrecz (4 sz1.) — zabezpieczona antykorozyjnie poprzez cynkowanie galwaniczne wraz z siateczka lancuchowa,
elementy powinny spelnia¢ norme¢ PN-EN 1270 (Sprzet boiskowy - Sprzet do koszykowki - Wymagania
funkcjonalnosci i bezpicezenstwa, metody badan

2.2.4. Materialy montazowe:

o W przewadze w stopy fundamentowe beton C16/20, zgodnie z instrukcjg producenta lub zgodnie z kartg techniczng produktu, oraz

zgodnie z obowigzujgcymi normami
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STO- ,Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STO - ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Montaz urzadzen zabawowych, sitowni zewnetrznej, elementéw matej architektury, elementéw sportowych

a) Zgodnie z instrukcjg producenta.
b)  Zgodnie z obowigzujgcymi normami.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STO ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie montazu urzadzen zabawowych i elementéw matei architektury

¢) Zgodnie z instrukcjg producenta
d)  Zgodnie z obowigzujgcymi normami

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdine zasady obmiaru robdt podano w STO - ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kpl. (komplet) zamontowanej bramki, tablicy z obreczg do kosza,
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zamontowanego pitkochwytu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w STO - ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO - ,Wymagania ogdine” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Obowigzujace normy dotyczace:
PN-EN 748:2013-09 - Sprzet boiskowy -- Bramki do pitki noznej -- Wymagania funkcjonalno$ci i bezpieczenstwa, metody badar
PN-EN 1270:2006 - Sprzet boiskowy -- Sprzet do koszykéwki -- Wymagania funkcjonalnosci i bezpieczenstwa, metody badan

(o4}
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OSWIETLENIE BOISK

CPV - 45316110-9 - Instalowanie urzgdzen oswiellenia zewneirznego

SST-04.00.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt przy remoncie o$wietlenia boisk zgodnie z projektem ,MODERNIZACJA
ISTNIEJACEGO KOMPLEKSU BOISK ,ORLIK" PRZY UL. OBRZYCKIEJ 88 W OBORNIKACH W RAMACH
ZADANIA BUDZETOWEGO: POPRAWA INFRASTRUKTURY SPORTOWE. | REKREACYJNEJ NA TERENIE
GMINY OBORNIKI".

1.2,  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Zakresem jest wymiana 26 istniejacych naswietlaczy metalohalogenkowych o mocy 250W na naswietlacze LED
o mocach 320W (12szt.) i 250W (12szt.) na istniejacych stupach o wysokosci 10m, na dwéch boiskach.

1.4.  Okreslenia podstawowe

= Szafka o$wietleniowa - urzadzenie elektryczne stuzace do zasilania i sterowania obwodow oswietlenia
drogowego

= Qchrona przeciwporazeniowa dodatkowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.

= Slup oSwietleniowy — podpora przeznaczona do podirzymywania jednej lub wigcej opraw o$wietleniowych
ktora sktada sie z jednej lub wiecej czesci: stupa, przedtuzenia , wysiegnika. Konstrukcje powyzej 12m
okre$lamy jako maszty.

= Wysoko$¢ nominalna - odlegtos¢ migdzy punktem zamocowania oprawy a dolng ptaszczyzng stopy
stuzacej do przymocowania stupa do fundamentu.

= Mocowanie oprawy - element taczacy na koricu stupa lub wysiegnika stuzacy do zamocowania oprawy.
Moze by¢ na state potaczony ze stupem lub wysiggnikiem.

= Kat mocowania oprawy - kat miedzy osig podiuzna oprawy a poziomem

= Drzwiczki stupowe - pokrywa zamykajaca otwér w dolnej czesci stupa, zapewniajaca dostep do wneki
stupowej w ktorej moze by¢ instalowane elektryczne wyposazenie stupa.

= Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzgce do rozsylu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietinego
jednego lub kilku zrodet Swiatta, zawierajgce wszystkie elementy niezbedne do podtrzymania, mocowania
i zabezpieczenia tych zrédet oraz zawierajace w razie potrzeby obwody pomocnicze wraz z elementami
potrzebnymi do ich podtaczenia do sieci zasilajace;.

= Tabliczka bezpiecznikowa — element instalacji wyposazony w bezpieczniki oraz listwy zaciskowe taczacy
przewody oprawy oSwietleniowej z zewnetrzna linia zasilajaca.

= Napiecie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego, napiecie
migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére zostata zbudowana linia kablowa.

= Uziom - przedmiot lub zespdt przedmiotow umieszczonych w gruncie, tworzacy elektryczne potaczenie
przewodzace z gruntem

= Pozostale okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i
przepisami.

1.5.  Ogoblne wymagania dotyczace robot

Niezaleznie od stopnia doktadnosci dokumentow otrzymanych od Inwestora Wykonawca zobowigzany jest do
uzyskania wtasciwego rezultatu koncowego. Projekt oraz ST sg dokumentami wzajemnie si¢ uzupetniajacymi.




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne kwestie z
Inwestorem, ktory jako jedyny upowazniony jest do wprowadzania zmian. Wszelkie nie ujete prace oraz nie
sygnalizowane niezgodno$ci bedg interpretowane na korzy$¢ Inwestora.

W zakres robot Wykonawcy wchodzi:
= dostarczenie i roztadunek wszystkich urzadzen i osprzetu i materiatow niezbednych do wykonania prac
montazowo — instalacyjnych,
= zabezpieczenie urzadzen i materiatow przed kradzieza, uszkodzeniem lub innymi czynnikami majgcymi
wplyw na ich jakosc,
zabezpieczenie placu budowy
wykonanie prac ziemnych zgodnie z ustaleniami i wytyczeniami geodezyjnymi,
wykonanie prac kablowych, montazu stupdw, glowic kablowych, przepustow kablowych itp.,
wykonanie i przygotowanie do odbioréw czesciowych prac zanikowych, a w szczegoinosci wykopow
przed zakopaniem itp.,
wykonanie niezbednych pomiaréw i badan zgodnie z ich harmonogramem,
= wykonanie dokumentacji powykonawczej oraz przedtozenie wymaganych przepisami certyfikatow dla
wszystkich urzadzen , kabli, osprzetu, muf kablowych, stupdw, konstrukcji posadowien, opraw
o$wietleniowych itp.,
= yczestniczenie we wszystkich komisjach kontroli, odbioru itp..

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacig projektows,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wszystkie odstepstwa od projektu powinny by¢ dokumentowane w
Dzienniku Budowy.

Wykonawca robot przed przystapieniem do wykonania prac sieciowych winien sprawdzi¢ kompletnosc
dokumentacji w zakresie wymaganym przepisami wraz z kompletem uzgodnien. Nalezy zapoznac si¢ z
warunkami wydanymi przez stuzby Energetyki zawodowej, ZUD itp. Sprawdzeniu podlega trasa, na ktorej majg
by¢ wykonane roboty kablowe i oSwietleniowe.

Ponadto przed rozpoczeciem robot nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ i wyposazyc plac budowy. Szczegolnie
zwraca sie uwage na ochrone przeciwporazeniowa na placach budowy, ktorg wykona¢ zgodnie z PN-HD 60364-
7-704.

Kable elektroenergetyczne nalezy uktada¢ zgodnie z postanowieniami normy N SEP-E-004.

Prace ziemne wykonywane w rejonie istniejacych innych urzadzen podziemnych nalezy wykonywac wylacznie
recznie. Przy zblizeniach i skrzyzowaniach z innymi urzadzeniami uzbrojenia podziemnego nalezy stosowac
przepusty z rur ostonowych odpowiadajacych wymaganiom normy PN-EN 61386-24 - Systemy rur
instalacyjnych do prowadzenia przewodow - czes¢ 24 — Wymagania szczegotowe — Systemy rur instalacyjnych
uktadanych w ziemi.

Wszystkie prace ziemne nalezy wykonywa¢ po wytyczeniu tras przez upowaznione stuzby geodezyjne. Po
wykonaniu prac ziemnych, ale przed zakopaniem kabli, muf itp. nalezy wykona¢ inwentaryzacje powykonawczg
i nanie$¢ wykonany uktad na aktualny podktad geodezyjny. Dokumentacje geodezyjng dotgczy¢ do protokotu
odbioru prac budowlanych i montazowych.

Wykonawca prac nie ma uprawnien do dokonywania jakichkolwiek zmian w stosunku do otrzymanej od
Inwestora dokumentaciji technicznej. Wykonawca prac jest zobowigzany do odméwienia wykonania tych
elementow prac, ktore wedtug jego wiedzy zagraza to bezpieczenstwu zycia i zdrowia ludzi, badz tez nie spehi
to oczekiwanych zatozen inwestycji. W takich przypadkach nalezy zglosi¢ powyzsze Inwestorowi za
posrednictwem kierownika budowy lub inspektora nadzoru inwestorskiego.
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2. MATERIALY

21.  Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Wyroby stosowane do wykonania zadania inwestycyjnego muszg by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie. Za wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie ustawa z dnia 16 kwietnia 2004
roku (Dz. U. nr 92 poz.881 z 2004 roku) uznaje te, dla ktorych zgodnie z przepisami dotyczacymi certyfikacji |
badan wydano certyfikat obowigzkowy na znak bezpieczenstwa (znak B), a dla wyrobéw nie podlegajacych
temu oznakowaniu - obowigzkowg deklaracie zgodnoSci wydang przez dostawce producenta) oraz
umieszczony na wyrobie znak CE - deklaracja producenta, ze oznakowany wyrob spetnia wymagania dyrektyw
Unii Europejskiej (UE). Kazde urzadzenie energetyczne powinno posiada¢ odpowiednig dokumentacje
techniczng, do ktérych zalicza sie:
= dokumentacje fabryczng dostarczang przez dostawce (karta gwarancyjna, fabryczna instrukcja obstugi,
opis techniczny, rysunek, schemat)
= dokumentacje eksploatacyjng (dokument przyjecia do eksploatacji, ksigzki i raporty pracy, dok. dot.
przegladdw, konserwacji i remontow, wyniki préb i pomiarow, wykaz czesci zapasowych itp.)

Materiaty moga by¢ stosowane producentéw krajowych i zagranicznych.

Wykonawca w porozumieniu z kierownikiem budowy i inwestorem moze zastosowa¢ materialy dowolnych
producentow jednak nalezy zastosowa¢ poziom jakoSciowy przyjetych w projekcie materiatéw. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakociowych materiatéw dostarczanych na plac
budowy oraz za ich wtasciwe skladowanie i wbudowanie ( zainstalowanie) zgodnie z zatozeniami PZJ.

2.2.  Oprawy oswietleniowe
Projekt przewiduje oprawy oswietleniowe o nastepujacych parametrach:

Wymagane parametry techniczne i jako$ciowe:
» materiat korpusu — odlew aluminium,
materiat klosza — szklto hartowane,
napiecie 230V AC, czestotliwos¢ ~50Hz,
minimum stopier ochrony IP66 dla komory lampy i IP66 dla komory osprzetu,
| klasa ochronnosci,
zrodfa Swiatta typu LED o mocy maksymalnej z uwzglednieniem wszystkich strat:
o 320W dla opraw oswietlajacych boisko do pitki noznej,
o 250W dla opraw o$wietlajacych boisko wielofunkcyjne,
= cos®>0,93, wspotczynnik mocy (PF) > 0,9, THD<25%,
temperatura barwowa z zakresu 4000K (powtarzalno$¢ kolejnych opraw +£100K), o wskazniku
oddawania barw Ra>70,
utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie - 90% po 55 000 godzin,
zZ grupg soczewek ksztattujaca rozsyt $wiatta,
wyposazona w zabezpieczenie przeciwprzepieciowe min. 10kV,
z certyfikatem CE, ENEC,
temperatura pracy od -30°C do +50°C
min. 5 lat gwarancji na wszystkie elementy oprawy,

Kat nachylenia naswietlaczy:
= boisko do pitki noznej — 159,
= boisko wielofunkcyjne — 100,
Kat ustawienia nadwietlaczy wzgledem kroétszej krawedzi boisk:

= boisko do pitki noznej — 630 (w kierunku $rodka boiska),
= boisko wielofunkcyjne — 589 (w kierunku $rodka boiska).

Oprawy oswietleniowe powinny spetnia¢, zawarte w dokumentaciji projektowej, wymagania dotyczace ich
budowy, wyposazenia, stopnia ochrony, materiatu wykonania, charakterystyk o$wietleniowych, oraz powinny
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zapewnia¢, potwierdzone obliczeniowo, parametry o$wietlenia drogowego na poziomie nie gorszym niz
zatozone w Dokumentacji Projektowej. W szczegblnosci powinny:
= posiadac zrodta $wiatta typu LED, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
= by¢ wyposazone w osprzet odpowiedni do zrodet $wiatta i przystosowany do regulacji — odpowiednio do
zastosowanego systemu sterowania,
= posiadac stopien ochrony IP 66 zaréwno dia komory lampy i komory osprzetu, zapewniajgc odpowiednig
ochrone przed wplywem warunkéw atmosferycznych, oraz zabezpieczenie przed zabrudzeniem wngtrza
komory lampy, eliminujace konieczno$¢ okresowego czyszczenia.
= by¢ wykonane z materiatow niekorodujgcych i przystosowanych do pracy na otwartym terenie
= posiada¢ uchwyt mocujacy na wysiegniku rurowym, dostosowany sSrednicg do Srednicy stupa
(wysiegnika), zapewniajacy mozliwosé regulacji kata nasadzenia tak, by tacznie z katem nachylenia
wysiegnika osiagna¢ zatozony w dokumentacji projektowej kat nasadzenia oprawy,

Lampy powinny zosta¢ rozmieszczone zgodnie z rysunkami zawartymi w dokumentacji projektowej, przy
zafozonych odlegto$ciach pomiedzy stupami, od kraweznika jezdni, wysokosciach montazu, kacie nachylenia.
Zastosowane oprawy oswietleniowe powinny mie¢ takie wiasciwosci, aby ukiad oS$wietleniowy w
poszczegbinych sytuacjach drogowych uzyskat:
= wymagang normami luminancje $rednig, jednak nie mniejszq niz uzyskana w wynikach obliczen
zawartych w Dokumentacji Projektowej
= wymagang normami rownomierno$¢, jednak nie mniejszq niz uzyskana w wynikach obliczen zawartych
w Dokumentaciji Projektowe;
= pozostate parametry o$wietleniowe wymagane normami i wymienione w obliczeniach.
= obcigzenie mocowe obwodow o$wietleniowych nie wyzsze niz wynikajace z Dokumentaciji Projektowe;.

W przypadku zastosowania innych niz w Dokumentaciji Projektowej rozwigzan, majgcych wptyw na parametry
oswietleniowe uktadu, w tym: innego typu opraw, zmiany wysoko$ci montazu wynikajacej z zastosowanego typu
stupa, itp. Wykonawca powinien dokona¢ ponownych obliczen oswietleniowych i uzyskac akceptacje wynikow
przez Inwestora.

3. SPRZET

3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosc,
srodowisko oraz efekt koncowy wykonywanych prac. Sprzet wykonywany do realizacji robot powinien by¢
zgodny z projektem organizacii robot, posiada¢ dokumenty dopuszczajace sprzet do uzytkowania. Kazdorazowo
uzywany sprzet powinien by¢ zgodnie z jego przeznaczeniem. Na placu budowy nalezy zabezpieczyc
odpowiednie miejsce dla parkowania urzadzen transportowych i technicznych oraz utwardzony dojazd do miejsc
montazowych linii elektroenergetycznych.

3.2.  Sprzet do wykonania sieci kablowej i szafek

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét winien wykazywac sie mozliwoscig korzystania z nastgpujgcych
maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwa jakosc robot:
= zurawia samochodowego,
= samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
= spawarki transformatorowej do 500 A,
= zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
= recznego zestawu Swidréw do wiercenia poziomego otworéw do $rednicy 15 cm,
= sprezarki,
= koparki jednonaczyniowe;.
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4. TRANSPORT

4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wszystkie $rodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow konstrukciji, urzadzen i maszyn o duzej masie jednostkowej lub znacznym gabarycie.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty i materialy przed przemieszczaniem. Zatadunek i
wyladunek prowadzi¢ za pomocg dzwignic, zurawi itp. zapewniajac bezpieczenstwo dla ludzi oraz przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Przemieszczanie w magazynach odbywac za pomocg wozkow lub rolek.

Na wszystkich etapach transportu i przemieszczania tego typu urzadzen i materiatow nalezy bezwzglednie
przestrzegac aktualnych przepiséw bhp. Zwraca sie uwage na przepisy dotyczace recznego przenoszenia
cigzardw.
Ponadto nalezy zwraca¢ uwage na zalecenia poszczegoinych wytworcow materialow i urzadzen, a w
szczegoInoscei:
= ftransportowane materialy i urzadzenia zabezpiecza¢ przed nadmiernymi drganiami, wstrzasami i
samoprzemieszczaniem sie w tadowni,
= na czas transportu zdemontowa¢ i odpowiednio zabezpieczy¢ urzadzenia czute, delikatne, wystajace
poza gabaryty urzadzenia podstawowego itp.,
= materialy i urzadzenia tadowac i wytadowywac nie narazajac na uszkodzenia, ubytki itp.
= zaleca si¢ dostarczanie materiatow i urzadzen na stanowiska montazu bezposrednio przed montazem
unikajgc tym samym magazynowania po$redniego oraz dodatkowego transportu z magazynu budowy;
dotyczy to stupdw, fundamentéw, konstrukcji mocujacych oprawy, opraw itp.
kable transportowac¢ zachowujgc warunki:
o przewozi¢ w begbnach na specjalnych przyczepach,
o przy malych dlugo$ciach w kregach, przy czym masa kregu nie moze przekracza¢ 80kg, a $rednica
kregu musi by¢ wieksza od 40-krotnosci Srednicy kabla, a temperatura otoczenia wyzsza od 4° C.

Dopuszcza sie przewoz bgbnow kablowych na samochodach i przyczepach innych, lecz bebny muszg byé
ustawione na krawedzi tarcz odpowiednio zabezpieczonych do dna przed przetaczaniem. Niedopuszczalne jest
uktadanie bebndéw ,na ptasko”. Kregi z kablami uktada¢ natomiast poziomo. Przy przewozeniu kregow
kablowych przebywanie 0sb na skrzyni samochodu jest zabronione.

Umieszczanie bebnow na samochodzie, jak i zdejmowanie nalezy wykonywac¢ wylacznie za pomoca zurawi.
Swobodne staczanie bebnow , jak i zrzucanie kregow jest zabronione.

4.2,  Transport materiatow i elementow

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacych srodkow transportu:
= samochodu skrzyniowego,
przyczepy diuzycowej do samochodu,
samochodu dostawczego,
samochodu samowytadowczego,
przyczepy do przewozenia kabli.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych
elementow.
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5. WYKONANIE ROBOT

Remont polega na wymianie istniejacych naswietlaczy na nowe. Na obu boiska przewidziano po 2 naswietlacze
na kazdym stupie. Istniejace okablowanie do trzeciego na$wietlacza na stupach srodkowych boiska do pitki
noznej nalezy odtaczyé z tabliczki bezpiecznikowej we wnece stupowej i zaizolowac koncowki z obu stron.

Po remoncie i uruchomieniu instalacji o$wietleniowej nalezy wykona¢ pomiary elektryczne oraz pomiary mocy
biernej. W przypadku poboru przez instalacje mocy biemej pojemnosciowe] nalezy jq skompensowac do
poziomu 0<tgp<0,4 (min. cosp=0,93 o charakterze indukcyjnym).

Ponadto nalezy wykonaé przeglad i ogledziny catej instalacji oswietlenia boisk. W przypadku stwierdzenia
usterek nalezy je naprawi¢ w uzgodnieniu z Inwestorem.

Jako ochrone przeciwporazeniowa dodatkowg zastosowano samoczynne wylgczanie zasilania zgodnie z normg
PN-HD 60364-4-41. W sieci zasilajacej przewiduje sie uktad TN-C, tzn. wspolny przewdd ochronny i neutrainy
PEN, natomiast w sieci rozdzielczej uktad TN-S, tzn. oddzielny przewdd ochronny PE i neutralny N.

Szyne PEN w szafce o$wietleniowej nalezy potaczy¢ za pomocg bednarki stalowej ocynkowanej o przekroju
25x4mm z uziomem R<5Qm i wszystkimi stupami o$wietleniowymi.

Jako przewdd ochronny w instalacji sterowniczej nalezy wykorzysta¢ wolne Zyly kabli sygnalizacyjnych.

Elementem powodujacym samoczynne wytaczenie zasilania w czgsci do szafki bedzie zabezpieczenie w stacji
transformatorowej, a w czesci do stupow oswietleniowych bedzie zabezpieczenie w szafce.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1.  Ogéblne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonywanych prac mogq by¢ na jego koszt
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora. Z kazdej kontroli sporzadzany jest protokét. Ewentualne
niezgodnosci wykonywanych robot beda usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez
Inwestora .

Kontroli podlegajq :
= zawieszenie opraw o$wietleniowych
= ochrona przeciwporazeniowa.

6.2. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar gigbokosci utozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan potaczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzic stopien zageszczenia i rozplantowanie
gruntu.

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jakosc potaczen przewoddw ochronnych,
wykona¢ pomiary rezystancji uziomow.

6.3.  Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez
Inspektora Nadzoru odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.
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7. ODBIORROBOT

7.1.  Ogélne zasady odbioru robot.

Umowa zawarta z Wykonawcg powinna zawiera¢ ogélne zasady przeprowadzania odbiorow czesciowych w
trakcie wykonywania prac sieciowych i montazowych, jak rowniez odbioru dokonywanego po zakorczeniu
budowy.

7.2.  Odbiory czeSciowe.

Odbiory czeSciowe dotyczg glownie tych elementéw prac, ktére ulegajg trwatemu zakryciu (zastonieciu).
Kierownik budowy jest zobowiazany do zgtoszenia Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét
ulegajacych zakryciu lub zanikowi oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych np. w
umowie o przytaczenie do sieci elektroenergetycznej prob i odbiorow czesSciowych instalacji i sieci
elektroenergetycznych oraz zwigzanych z nimi urzadzen technicznych przed zgloszeniem obiektu budowlanego
do odbioru. Przy tym nalezy zapewni¢ i przygotowac:

= dokumentacje powykonawczg odbieranego fragmentu prac

= podstawe wykonanych zmian w stosunku do projektu

= inne dokumenty np. protokoty pokontrolne

= mapy geodezyjne powykonawcze

= protokoty badan i pomiaréw pomontazowych.

7.3.  Badania pomiary i proby instalaciji i sieci.

Celem badan i préb jest stwierdzenie czy zainstalowane aparaty, urzadzenia i $rodki ochrony:
= gpelniajg wymagania norm,
= spelniajg rolg ochrony i zabezpieczenia oséb przed negatywnym oddzialywaniem instalacji i sieci
= sg dobrane zainstalowane i wykazujg parametry okreslone w projekcie.

Sprawdzeniu podlegajg réwniez;
= zastosowane materialy i urzadzenia
= poprawnoS¢ wykonania potgczen
= wykonanie skrzyzowan i zblizen migdzy instalacjami
= poprawno$¢ dziatania wszystkich urzadzen wyjsciowych.

Podstawowy zakres pomiarow i prob obejmuje:

= sprawdzenie ciggtosci przewodow ochronnych

= pomiar rezystancji izolacji
pomiar rezystancji kabli
pomiar rezystancji uziemienia i rezystywnosci gruntu
sprawdzenie biegunowosci
sprawdzenie samoczynnego wytgczania instalaci
przeprowadzenie préb dziatania
sprawdzenie ochrony przed spadkiem i zanikiem napiecia
pomiary fotometryczne catego ukladu drogowego tj. jezdni, chodnika, $ciezki rowerowej, ciagu pieszo-
rowerowego.

Kazda praca pomiarowo kontrolna powinna by¢ zakoniczona wystawieniem protokotu.

Oceng koricowq badan odbiorczych nalezy uzna¢ za dodatnig wowczas, gdy wyniki wszystkich badan w
zakresie ogledzin, pomiaréw i préb sg dodatnie.

Jesli w trakcie stwierdzono usterki , to po ich usunigciu nalezy badania powtorzyc.
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30.

PN-IEC 60364-4-473

PN-HD 60364-5-51
PN-IEC 60364-5-53
PN-HD 60364-6

PN-HD 60364-7-704

PN-EN 60445

PN-EN 61439-1

PN-EN 61558-1

N SEP-E-0004

N SEP-E-001

PN-E 05029

PN/E-06401.01

PN/E-06401.02

PN-90/E-06401.03

PN-IEC 742+A1

PN-HD 605 S1
PN-EN 60598-1
PN-EN 60598-2-3

PN-EN 60529
PN-EN 50102

PN-ISO 5022

PN-EN 61284

przed przepieciami dorywczymi powstajgcymi  wskutek zwarc
doziemnych w uktadach po stronie wysokiego i niskiego napiecia
(wersja angielska).

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia  bezpieczenstwa.  Stosowanie  $rodkéw  ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo — Postanowienia ogolne — Srodki
ochrony przed pradem przetezeniowym.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Postanowienia ogoine.

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych — Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego — Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Czes¢ 6: Sprawdzanie
(wersja angielska).

Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji - Instalacje na terenie budowy i
rozbiérki (wersja angielska).

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu czlowieka
z maszyng, oznaczanie i identyfikacja - Identyfikacja zaciskow
urzadzen i zakonczen przewodow (wersja angielska).

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 1: Postanowienia
ogodine.

Bezpieczenstwo uzytkowania transformatorow, zasilaczy, dtawikow i
podobnych urzadzen — Czes¢ 1. Wymagania ogolne i badania.
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

Sieci  elektroenergetyczne  niskiego
przeciwporazeniowa

Kod do oznaczania barw (norma wycofana).
Elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV. Postanowienia
ogoblne (norma wycofana).

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajagcym 30 kV. Polgczenia i
zakonczenia zyt (norma wycofana).

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe
na napiecie nie przekraczajace 0,6/1 kV (norma wycofana).
Transformatory separacyjne i transformatory bezpieczedstwa.
Wymagania (norma wycofana i zastgpiona przez PN-EN 61558-2-5,
PN-EN 61558-2-8, PN-EN 61558-1, PN-EN 61558-2-4, PN-EN 61558-
2-6, PN-EN 61558-2-7).

Kable elektroenergetyczne. Dodatkowe metody badan (norma
wycofana i zastapiona przez PN-HD 605 S2 — wersja angielska).
Oprawy o$wietleniowe. Wymagania ogolne i badania (wersja
angielska).

Oprawy  oSwietleniowe. Wymagania szczegOtowe.  Oprawy
o$wietleniowe drogowe i uliczne.

Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

Stopnie ochrony przed zewnegtrznymi uderzeniami mechanicznymi
zapewnianej przez obudowy urzadzen elektrycznych (Kod IK).
Materialy ogniotrwate — Formowane wyroby ogniotrwate — Pobieranie
probek i kontrola odbiorcza.

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Wymagania i badania
dotyczace osprzetu.

napiecia. ~ Ochrona

12
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45.
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47.
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49.
50.
51.
52.
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9.2,

PN-EN 12767
PN-EN 60950-1
PN-EN 61386-24
PN-EN 206+A1

PN-EN 12620+A1
PN-EN 1008

PN-EN 934-2+A1

PN-E-90403

PN-E-90401

PN-EN 1991-1-4
PN-EN 40-1
PN-EN 40-2
PN-EN 40-3-1

PN-EN 40-3-2
PN-EN 40-3-3
PN-EN 40-6
PN-EN 40-5
PN-EN ISO 9227
PN-B-06050
PN-B-04481
PN-EN 1997-1
PN-EN 197-1

PN-EN SO 1461

Inne dokumenty

Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzadze
drogowych. Wymagania i metody badar (wersja angielska).
Urzadzenia techniki informatycznej. Bezpieczenstwo. Cze$¢ 1.
Wymagania podstawowe.

Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow - Wymagania
szczegblowe - Systemy rur instalacyjnych uktadanych w ziemi (wersja
angielska).

Beton -- Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$c.

Kruszywa do betonu.

Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie
i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos¢, oznakowanie i etykietowanie (wersja
angielska).

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV -
Kable sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV (norma
wycofana).

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6/6 kV -
Kable elekiroenergetyczne na napigcie znamionowe 0,6/1 kV (norma
wycofana).

Oddziatywania na konstrukcje — Oddziatywania wiatru.

Stupy oéwietleniowe — Terminy i definicje.

Stupy o$wietleniowe — Wymagania ogdine i wymiary.

Stupy o$wietleniowe — Projektowanie i weryfikacja — Specyfikacja
obcigzen charakterystycznych.

Stupy o$wietleniowe — Projektowanie i weryfikacja — Weryfikacja za
pomocg badan.

Stupy oéwietleniowe — Projektowanie i weryfikacja — Weryfikacja za
pomocg obliczen.

Stupy o$wietleniowe aluminiowe — wymagania.

Stupy oswietleniowe stalowe — wymagania.

Badania korozyjne w sztucznych atmosferach - Badania w rozpylonej
solance.

Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogdlne (norma wycofana).
Grunty budowlane - Badania probek gruntu (norma wycofana).
Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Zasady ogoine.

Cement - Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

Powtoki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i Zeliwne metodg
zanurzeniowg -- Wymagania i metody badan.

= Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych (czes¢ V) Wydanie 2

Warszawa,

Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

Wydanie 3, OWEOB Promocja — 2017 .

Albumy linii napowietrznych wydawnictwa PTPIREE.

Poradnik montera elektryka WNT Warszawa 1997 .

Poradnik projektanta elektryka wydanie V rozszerzone Grupa Medium.
Katalogi i karty materiatowe producentow.

= Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz.

1570).
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Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 290).
Ustawa Prawo o ruchu drogowym z dnia 20 czerwca 1997 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. Nr 0, poz.
128).

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21 marca 1985 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz.
1440 z pozn.

zmianami).

Ustawa Prawo Energetyczne z dnia 10.04.1997 r. (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. Nr 0, poz. 220).
Ustawa o kompatybilnosci elektromagnetycznej (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 1258).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (tekst jednolity Dz. U. z 2013 r. Nr 0, poz. 1129).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 16 maja 2012 .
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U z 2012 r. Nr 0, poz. 560).

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia 2012 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2012 r., poz. 462 z p6zn.
zmianami).).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U.
z 2003 r. Nr 177, poz. 1729 z p6zniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego |
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220, poz. 2181 z pozniejszymi zmianami)
zwane dalej ,Instrukcjg”.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbednego wyposazenia (tekst jednolity Dz. U. z 2016 1. Nr
0, poz. 2022).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z dnia 06 lipca 2010 r. w sprawie
kierowania ruchem drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2016 r. Nr 0, poz. 143).
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